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Актуальность 

 Каждый профессиональный телескоп уникален по 

своим астрономическим характеристикам, а с 

точки зрения АСУ - сложный объект автоматизации 

с большим количеством подсистем. Современная 

тенденция управления телескопами состоит в 

создании АСУ, обеспечивающей дистанционное 

управление подсистемами телескопа, и 

унификацию каналов связи 
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Цель 

 Создание специализированной микро-
контроллерной платформы  для АСУ 
телескопа с унифицированным каналом 
связи с управляющим компьютером  и 
реконфигурируемыми каналами связи с 
подсистемами телескопа. 
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Задачи 

Проанализировать предметную область АСУ 

телескопа и существующих микроконтроллерных 

платформ 

Реализовать поддержку платформой типовых 

интерфейсов (RS422, I2C, SSI, и т.д.) и цифровых и 

аналоговых сигналов ввода\вывода для связи с 

объектами  управления  

Реализовать возможность децентрализованного 

управления подсистемами, подключёнными  к 

платформе 

Обеспечить взаимодействие платформы с 

управляющим компьютером АСУ по каналу Ethernet 
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Результаты анализа предметной области 

 

Распределенная система 

 

Cпецификации OPMA 

 

Процессорное ядро с ARM архитектурой 
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Архитектура АСУ телескопа  
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Схема микроконтроллерной платформы 
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Графический интерфейс оператора  
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Результаты 
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Проанализирована предметная область АСУ 

телескопа и существующих микроконтроллерных 

платформы 

Реализована поддержка платформой типовых 

интерфейсов и цифровых и аналоговых сигналов 

ввода\вывода  для связи с объектами  управления  

Реализована возможность децентрализованного 

управления подсистемами, подключёнными  к 

платформе 

Реализовано взаимодействие платформы с 

управляющим компьютером АСУ по каналу 

Ethernet  

  



Публикации 
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Спасибо за внимание!  


